P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:

Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:

Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.

a) (sin(at))/ (;)
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:

Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.

?

a) (sin(at))/ (:) cos(at) - (at) =
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
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a) (sin(at))/ @) cos(at) - (at)' = acos(at);
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:

Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.

a) (sin(at))/ @) cos(at) - (at)' = acos(at);

b) (a cos(at)) / (;)
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
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a) (sin(at))/ @) cos(at) - (at)' = acos(at);

b) (a cos(at))/ (;) a - (Cos(at))/ (;)
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:

Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.

a) (sin(at))/ @) cos(at) - (at)' = acos(at);

b) (a cos(at))/ (;) a - (cos(at))/ (;) a - ( — sin(at)) (at) =
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
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b) (a cos(at))/ (;) a - (cos(at))/ (;) a - ( — sin(at)) (at) = — a’ sin(at);
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:

Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.

a) (sin(at))/ @) cos(at) - (at)' = acos(at);

b) (a cos(at))/ (;) a - (cos(at))/ (;) a - ( — sin(at)) (at) = — a’ sin(at);

c) (t-cos(at)) / (;)
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:

Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.

a) (sin(at))/ @) cos(at) - (at)' = acos(at);

b) (a cos(at))/ (;) a - (cos(at))/ (;) a - ( — sin(at)) (at) = — a’ sin(at);

¢) (t-cos(at)>’ (;) 1°COS(at)+t'<cos(at)>/ ;)
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
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Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.

a) (sin(at))/ @) cos(at) - (at)' = acos(at);

b) (a cos(at))/ (;) a - (cos(at))l (;) a - ( — sin(at)) (at) = — a’ sin(at);

c) (t-cos(at))l (;) 1-cos(at)+t- ( cos(at))l (;) cos(at)+t- < —sin(at)) (at) =
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P¥iklad. Ur&ete Taylorlv polynom druhého stupné funkce G(x,y) = sin(xy) v bodé¢ A = [%, O] .

Drive nez pristoupime k teseni daného prikladu, pro ndzornost spocteme derivace ndsledujicich vyrazi proménné t,
ve kterych a € R je konstanta:

Dvojklikem na symbol modrého otaznikl vyvolate kontextovou napovédu.

a) (sin(at))/ @) cos(at) - (at)' = acos(at);

b) (a cos(at))/ (;) a - (cos(at))l (;) a - ( — sin(at)) (at) = — a’ sin(at);

c) (t-cos(at))l (;) 1-cos(at)+t- ( cos(at))l (;) cos(at)+t- < —Sin(at)> -(at)’ = cos(at)—at sin(at).
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)):t = —a? sin(at); c) <t . cos(at)>; = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at))i = —a? sin(at); c) <t . cos(at)>; = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

/
x

Gl = <sin(xy)>
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at))i = —a? sin(at); c) <t . cos(at)>; = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

! a)

Gl = <sin(xy)> = y cos(zy)

x
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Shrnuti: i - ; b o a2 ; - i
rnuti a) (sm(at)) - a cos(at); ) (a cos(at)) ;=0 sin(at); c) <t . cos(at)> - cos(at) — atsin(at).
ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

x

/ . ! a) " A
¢, = (sin(ey)) 2 yeos(ay) H cl, = (G), =
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Shrnuti: a) < sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at))i = —a? sin(at); c) <t . cos(at)>; = cos(at) — atsin(at).

r'd v

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

Gl = <sin(xy)>/ a:) y cos(zy) H Gly = (G;); = (y cos(xy));; b:)

x
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Shrnuti: a) < sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at))i = —a? sin(at); c) <t . cos(at)>; = cos(at) — atsin(at).

r'd v

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

x

¢, = (sin(ey)) 2 yeos(ay) H G, = (GL)! = (yeos(ay)), 2 — y? sin(ay)
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at))i = —a? sin(at); c) <t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

/ b )
"2y cos(ay) H G = (1) = (yeos(ey))s 2 — y? sin(ay)

Gl = <sin(xy)>
a)

G;J = ( sin(xy))L
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at))i = —a? sin(at); c) <t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(ey)) 2 yeos(ay) H G, = (GL)! = (yeos(ay)), 2 — y? sin(ay)
! a
G;J = ( sin(xy)) . 2) x cos(zy)
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at))i = —a? sin(at); c) <t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

Gy = <sin(xy)>/ 2 y cos(zy) Gl = (G;); = (ycos(zy)),, D _ y? sin(zy)
G;J = (sin(xy))L 2) x cos(zy) Ggy = (G;); =
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —a? sin(at); c) <t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
a)

G;J = (sin(xy)) = x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my)); ©)

/
Y
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —a? sin(at); c) <t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my)); 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = (sin(xy))

/
Y
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
G; = (sin(xy))L a:) x cos(zy) G;’y = (G;); = (y COS(QU?J))/y C:) cos(zy) — zysin(zy)
/
Ggy - (G;;) y
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
G; = (sin(xy))L a:) x cos(zy) G;’y = (G;); = (y COS(QU?J))/y C:) cos(zy) — zysin(zy)
/ b
Ggy = (G;J) , = (x cos(a:y)); b
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
G; = (sin(xy))L a:) x cos(zy) G;’y = (G;); = (y COS(QU?J))/y C:) cos(zy) — zysin(zy)
Ggy = (Gg); = (x cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
G; = (sin(xy)); a:) x cos(zy) G;’y = (G;); = (y COS(QU?J))/y C:) cos(zy) — zysin(zy)
Ggy = (Gé); = (x Cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
G; = (sin(xy)); a:) x cos(zy) G;’y = (G;); = (y COS(QU?J))/y C:) cos(zy) — zysin(zy)
Ggy = (Gé); = (x Cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
G; = (sin(xy)); a:) x cos(zy) G;’y = (G;); = (y COS(QU?J))/y C:) cos(zy) — zysin(zy)
Ggy = (Gé); = (x Cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

(©O0to P¥ibyl, 2005 [P¥edchozi krok/Dal3i krok] [Klikni zde pro ukon&eni] 2



Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
G; = (sin(xy)); a:) x cos(zy) G;’y = (G;); = (y COS(QU?J))/y C:) cos(zy) — zysin(zy)
Ggy = (Gé); = (x Cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

G (A) =
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

¢, = (sin(y)) 2 ycos(ay) Gly = (Gh)! = (yoos(ay))y 2 — y?sin(ay)
G; = (sin(xy)); a:) x cos(zy) G;’y = (G;); = (y COS(QU?J))/y C:) cos(zy) — zysin(zy)
Ggy = (Gé); = (x Cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

G!/.(A) =0
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my))ly 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(:z:y));

/ b
Ggy = (Gé) , = (x Cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gr(A) =0 | G/, (A) =
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my))ly 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(:z:y));

/ b
Ggy = (Gé) , = (x Cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gi(A) =0 | G (4) =0
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my))ly 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(xy))L

/ b
Ggy = (G;J) . = (x cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gi(A) =0 | G (4) =0

Gy(A) =
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my))ly 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(xy))L

/ b
Ggy = (G;J) . = (x cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gi(A) =0 | G (4) =0

GlL(A) =1
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my))ly 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(xy))L

/ b
Ggy = (G;J) . = (x cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gi(A) =0 | G (4) =0
Gy(A) =5 | G, (A) =
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —qa? sin(at); c) (t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my))ly 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(xy))L

/ b
Ggy = (G;J) . = (x cos(a:y)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gi(A) =0 | G (4) =0
Gy(A) =3 | Gi(A) =1
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —a? sin(at); c) <t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my)); 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(xy))L

/ b
Ggy = (G;J) . = (x cos(xy)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gu(A) =0 | G7,(A) =0
Gy (A) =% | G, (A) =1
/" o

ny(A) =
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —a? sin(at); c) <t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my)); 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(xy))L

/ b
Ggy = (G;J) . = (x cos(xy)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gy(A) =0 | G, (4) =0
Gy (A)=F | G, (A) =1
/" o
Gl (A) =0
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Shrnuti: a) ( sin(at))j5 = a cos(at); b) (a cos(at)); = —a? sin(at); c) <t . cos(at))j5 = cos(at) — atsin(at).

ReZeni p¥ikladu. Pro danou funkci G = sin(zy) s pouZitim p¥edchozich vztahii dostavame:

a)

2y cos(zy) Gl = (GL)) = (yoos(zy)), 2 — y?sin(ay)

2) x cos(zy) Ggy = (G;); = (y cos(my)); 2) cos(zy) — zysin(zy)

/
x

Gl = <sin(xy)>

G;J = ( sin(xy))L

/ b
Ggy = (G;J) . = (x cos(xy)); D _ z2 sin(zy)

V bodé A = [%, O} potom mame nasledujici hodnoty derivaci:

Gy(A) =0 | G, (4) =0
Gy (A)=F | G, (A) =1
/" o
Gl (A) =0

(©O0to P¥ibyl, 2005 [P¥edchozi krok/Dal3i krok] [Klikni zde pro ukon&eni] 2



x

Hodnoty derivaci: G(A) =0, GL(A) =0, G;/(A) =z, G (A) =0, G”y(A) =1, Ggy(A) = 0.
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x

Hodnoty derivaci: G!.(A) =0, G/y(A) =z, G (A) =0, G”y(A) =1, Ggy(A) = 0.

Dosazenim takto spo¢tenych hodnot do zndmého vzorce pro Taylorliv polynom 2. stupné v bod& A = [aq, as]

To(z,y) = + GL(A) - (z — a1) + Gy(A) - (z — ag) +

2 [GUa(A) - (@ — an)® 42 Gl (A) - (o — an) - (2 — a2) + G (A) - (@ — a)?]
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Hodnoty derivaci: GL(A) =0, G,(A) =%, G, (A) =0, G, (A) =1, G}, (A) = 0.

Dosazenim takto spo¢tenych hodnot do zndmého vzorce pro Taylorliv polynom 2. stupné v bod& A = [aq, as]

To(z,y) = + GL(A) - (z — a1) + Gy(A) - (z — ag) +

+ = [Gla(A) - (@ = a1)? +2- G, (A) - (@ — a1) - (= — a2) + Gy (A) - (= — a9)?| ,

N |

kde klademe a1 = 5 a as = 0,
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Hodnoty derivaci: GL(A) =0, G,(A) =5, G, (A) =0, G, (A) =1, G}, (A) = 0.

Dosazenim takto spo¢tenych hodnot do zndmého vzorce pro Taylorliv polynom 2. stupné v bod& A = [aq, as]

To(z,y) = + GL(A) - (z — a1) + Gy(A) - (z — ag) +

+ = [Gla(A) - (@ = a1)? +2- G, (A) - (@ — a1) - (= — a2) + Gy (A) - (= — a9)?| ,

N |

kde klademe a1 = 5 a as = 0, dostdvdme konectny vysledek:

T2(x7 y) -
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Hodnoty derivaci: GL(A) =0, G,(A) =5, G, (A) =0, G, (A) =1, G}, (A) = 0.

Dosazenim takto spo¢tenych hodnot do zndmého vzorce pro Taylorliv polynom 2. stupné v bod& A = [aq, as]

To(z,y) = + GL(A) - (z — a1) + Gy(A) - (z — ag) +

+ [Ggm(A) (z—a1)?+2- Gl (A) (z—a1) (z — ag) + Gy (A) - (2 — az)ﬂ :

N |

kde klademe a1 = 5 a as = 0, dostdvdme konectny vysledek:

70

Tz(x,y)=§-y+<x—§) Y =
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Hodnoty derivaci: GL(A) =0, G,(A) =5, G, (A) =0, G, (A) =1, G}, (A) = 0.

Dosazenim takto spo¢tenych hodnot do zndmého vzorce pro Taylorliv polynom 2. stupné v bod& A = [aq, as]

To(z,y) = + GL(A) - (z — a1) + Gy(A) - (z — ag) +

+ [Ggm(A) (z—a1)?+2- Gl (A) (z—a1) (z — ag) + Gy (A) - (2 — az)ﬂ :

N |

kde klademe a1 = 5 a as = 0, dostdvdme konectny vysledek:

T T

Tz(x,y)=§-y+<x—§) Ty =2y
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